Modelagem e Controle de Sistemas Fotovoltaicos

Aula 08 - P1: Controle do Inversor Fotovoltaico:
Malhas Internas - Correntes
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O que eu posso controlar?
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Modelagem do Inversor
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Modelagem do Inversor: coordenadas abc
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Modelagem do Inversor: coordenadas afS
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Modelagem do Inversor: coordenadas dq
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Modelagem do Inversor: coordenadas dq
v' Em coordenadas dq
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v' Em coordenadas dq
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Modelagem do Inversor: coordenadas dq
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Modelagem do Inversor: coordenadas dq
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Etapas para controlar o Inversor

v’ Etapa 1: Obter as correntes no referencia dq
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Etapas para controlar o Inversor

v’ Etapa 3 :Geracdo dos pulsos para acionar os IGBTs
Va* e Viri
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Teste de controle da Malha interna

Vih

v’ Substituir por uma fonte de tensdo constante



Teste de controle da Malha interna

S. | 20 kVA
Vs 380V
In 60 Hz
fs 6 kHz
Vye | 700V




Corrente (A)

Modelagem do Inversor: coordenadas dq

Corrente de Eixo Direto

20 I» | { " | | | |
15 i i i iy Wi TN O ‘,.mmh."\| “‘:w [T ‘lu LA Sl Jm\.\ﬂy;‘l‘,\m\I\; A 'ul‘ml A ‘I\\I‘I\‘\l\l\l‘l\' W‘A it
i ‘ W "\l‘i \“ i U |'uu (it el vww (e '\|"m I il ‘| I
10 e ——_— e e e -
| | | | |
5 i i e FTTT T P P R Controlador Pl
o Mliiheilmit et L L L L L L Controlador P
: ! ! ! ! ! ! Referencia
5 \ \ \ \ \ | | | !
0.1 0.15 0.2 0.25 0.3 0.35 0.4 0.45 0.5 0.55

0.6



www.gesep.ufv.br
Gesep
gesep_vicosa
Gesep UFV

‘ EStimate - Sistemas
Fotovoltaicos
O
. Google Play
7o

https://play.google.com/store/apps/details?id=br.developer.gesep.estimate
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