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M¢étodos de variacao de velocidade

d Mudanca do numero de polos;

d Controle da tensio aplicada;

 Controle volt/hertz (controle escalat);

J Controle vetorial.
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Mudan¢a do numero de polos

) Baseia-se no conceito de velocidade sincrona:

120,
p

ng

d Mudanca do numero de polos muda a velocidade em valores discretos;

d Motor Dahlander (1:2);

d Motor com enrolamentos separados (mais de duas velocidades).
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Motor Dahlander
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Fonte: P. C. Sen. “Principles of Electrical Machines and Power Electronics”.
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Controle da tensao aplicada

G
lﬁ)'ﬂ

Conjugado
Conjugado

~ de carga
de carga

> Il

> 1

|
0 nljnzjkns 0 L] na Ry

Fonte: P. C. Sen. “Principles of Electrical Machines and Power Electronics”.
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Controle da tensao aplicada

MIT

Fonte: P. C. Sen. “Principles of Electrical Machines and Power Electronics”.
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Controle da tensao aplicada
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Fonte: P. C. Sen. “Principles of Electrical Machines and Power Electronics”.
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Controle escalar

. Volts/hertz “constante”;

J Permite extrair conjugado nominal em baixas velocidades;

d Implementado por meio de um inversor de frequéncia;

0 50 100

d Técnica util para variar a velocidade do motor.

Fonte: P. C. Sen. “Principles of Electrical Machines and Power Electronics”.
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Efeito de V}

Efeitos independentes: Vg e f
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Controle escalar (Efeito de variar V¢ e f¢ a0 mesmo tempo)
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Fonte: P. C. Sen. “Principles of Electrical Machines and Power Electronics”.
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EXPECTATIVA

Controle com V¢ /f constante

—f=60
—f=350

f=40
—{=30
—1{=20
—f=10

REALIDADE

Performance ruim em baixa velocidade

—f=60
—f=50

f=40
—f=30
— =20
—f=10
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Controle vetorial

J Necessidade de controle do conjugado do motor com alto desempenho;

d Exemplos: laminadores, servomotortes, locomotivas;

d Aplicacdes inicialmente baseadas em maquinas de corrente continua;

J 1985: Transvector — patente de controle vetotial de um motor de inducdo (Siemens);

(J Permite um desempenho superior ao controle escalar.
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Implementagao - Inversor de frequéncia

J Atualmente, controle escalar e vetorial estio presentes nos inversores de frequéncia

comerciais.
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Principio basico de funcionamento
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Estado Sy S, S Vg Vse Vea
0 desligado | desligado | desligado 0 0 0
1 desligado | desligado | ligado 0 —V,4. Vi,
2 desligado | ligado | desligado | —v,, Ve 0
3 desligado | ligado ligado — V4. 0 Vg
4 ligado | desligado | desligado | vy, 0 —V4,
5 ligado | desligado | ligado Vac —V4c 0
6 ligado ligado | desligado 0 Vic —Vg4c
7 ligado ligado ligado 0 0 0
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Tensao aplicada no motor
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