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Sintonia dos Controladores: Malha interna

Controlador Pl da malha de corrente no indutor do conversor boost é (K, + K; /s ).
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Sintonia dos Controladores: Malha interna

v" 0 ajuste do controlador é realizado pela a alocacdo de polos de forma a cancelar o polo da planta.

v’ Isto resulta nos seguintes ganhos do controlador:
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v fci € afrequéncia de corte da malha.

v' Seu valor é geralmente limitado uma década abaixo da frequéncia de chaveamento do
conversor para que se possa desprezar os atrasos gerados pelo conversor e sensores, por

exemplo.
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Sintonia dos Controladores: Malha externa
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Consideramos que a malha de corrente € muito mais rapida que a de tensao!
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Sintonia dos Controladores: Malha externa

Controlador Pl da malha de tensdo no capacitor de entrada do boost € (kp, + k;p, /S ).
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Sintonia dos Controladores: Malha externa

Utilizando Gvi(s), e alocando os polos.
Isto resulta nos seguintes ganhos do controlador da tensdao no capacitor de entrada do

conversor:
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onde f., é a frequéncia de corte da malha de tensao.

Essa frequéncia é ajustada uma década abaixo da frequéncia de corte da malha de corrente

para garantir o funcionamento do controle em cascata.
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